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Descripcién deterministica
de los parametros del suelo:
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Mecanismos de falla Compuestos

Introduccién

(D

2)

3)

Figura: Mecanismos de falla Compuestos para analisis de estabilidad
de taludes con superficie de falla plana [Gudehus,1970].
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Mecanismos de falla Compuestos

Cinemaética del mecanismo
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Figura: Cinemética del mecanismo de falla compuesto para 3 cuerpos
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Mecanismos de falla Compuestos
Ci

Hodograph o Plan de velocidades
W4

30

Figura: Cinemética del mecanismo de falla compuesto para 3 cuerpos
uniandes ceiBA

Alejandro Kerguelen Argumedo Seminario Univer de Buenos Aires



Mec anismos de falla Compuestos

a, del mecanismo

Figura: Estatica del mecanismo de falla compuesto para 3 cuerpos
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canismos de falla Compuestos

e indeterminacion
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Mecanismos de falla Compuestos

rogramacién del método

L 7+ (—7;) tan p;
=T Lot ®)
v 1+ tan ¢;

= fiy; + (—Uy;) tan pi;
N V1 + tan? p;;
Qi = Qid; (5)

Qij = Qijdij (6) @
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anismos de falla Compuestos

acién del método

ﬁij X Q_fij =1 (7)
(0)
Q
n,
(nijx.vijy — nijy.vijx)lzz =1 (8)
\/ni]wQ + nijyz =1 (9)
uniandes ni;y = LT (10) &%
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Metodologia desarrollada

El-Ramly, Morgenstern, & Cruden, (2002, 2003)
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Validacién Monte-Carlo

GeoStudio™ [Slope/W]
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n Monte-Carlo

GeoStudio™ [Slope/W]

Datos de Entrada Valor
e [kPal 5
o.[kPa] 0,5
Distribucion de ¢ N
frp[°] 35
0,[°] 3.5
Distribucién de ¢ N

No. de Simulaciones de Monte-Carlo 2000

Probabilidad de falla
GeoStudio™ 1,30 %
APET 1,25%
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H imMBoo S AesF | Q80 B0 E B | Boge

2818 - x | o |0,

function varargouc = GUI_APET v (varargin)

$GUI_APET v1 N-file for GUI_LPET vi.fig
GUI_APET v1, by itself, creates a nevw GUI or raises the existing
singletom® .

|

H = GUI returns the handle to a mew GUI or the hamdle to
the existing singlston®.

GUIL{'Property','Value',...) creates a nev GUI using the

given property value pairs. Unrecogrized properties are passed via
varargin to GUI_CpeningFon. This calling syntax produces a
varning when there is an existing singletan®.

GUT{'CALLBACK') and GUI({'CRLLBACK', hCbject,...] sall the
local function named CALLEACK in GUI.M with the given input
arguwents.

‘des GUL Cpuiens on GUIDE's Tools menu. Choose "GUI allovs galy ens
instanee to run [singletom) .

See mlso: GUIDE, GUIDATE, GUIHANDLES

Edit the above CeXt Lo modify the response to help GUT

Last Modified by GUIDE v2.5 25-Feb-z009 10:20:33
% Begin initialization code - DO NOT EDIT

- gui_Singleton = 17

- gui_State = structi gui Neme', mfilename,
gui_Singleton', gui_Singletom,

'gui Openingfen', BGUI_APET wi_OpeningFen,
gui oucputFen', BGUI_APET vl_OutputFon,
'gui_LayoutFen', [1,

Lo Gallhankl.

]

APET vim x| GULAPET vim x|

GUI_APET_v1 tn 28 ol 82 [O
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Resultados

Interfaz gréfica [MATLAB®]

APET 1.0 (20093)
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Resultados

Analisis para talud seco
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Resultados

Analisis para talud seco
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Funcion de Densidad de Probabilidad
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Anélisis probabilistico para talud parcialmente sumergid
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Resultados

Anélisis probabilistico para talud parcialmente sumergidi

Funcion de Densidad Acumulada de Probabilidad, CFD.
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Anj
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Resultados

Andlisis de resultados
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Resultados

Andlisis de resultados

En la literatura se pueden encontrar valores de probabilidades
de falla aceptables:

Ato Autor POF (%)
1977 Piteau 10
1982 Meyerhof 1-0,001
1983 Priest 0,3-20
1988 Hantz 15-30
1991 Hoek 10-15
1991 Genske 0,1-1
1993 Sandroni 2

1995 Wittlestone 0,5

En minas a cielo abierto en China, la POF aceptable llega
hasta 0,3 %, en América se reportan casos de 3,9 %.
Wang et al., 2000.
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Conclusiones

o Los andlisis de estabilidad de taludes con superficies de
falla plana y movimiento traslacional son aptos para
tratamiento probabilistico.

e Este tipo de enfoque proporciona mayor informacién sobre
el nivel de seguridad del disefio que los analisis
deterministicos.

e El célculo de la probabilidad de falla de los taludes permite
la adopcién de andlisis de riesgo.

®
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